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Recuperar el sentido del tacto gracias a la tecnología
La tecnología ha permitido por primera vez que un hombre tetrapléjico recupere el sentido del tacto. Esto se ha llevado a cabo en el centro de la base neural de cognición en Pittsburgh (Pennsylvania), a través de una mano biónica.

[bookmark: _GoBack]	Es una realidad que los avances en prótesis y mecanismos para personas paralizadas o con la falta de algún miembro han evolucionado de una forma impresionaste, llegando a tener dispositivos robóticos e incluso aquellos que se apoyan en la impresión 3D. Pero aquí todavía hay una tarea pendiente, que es tratar de recuperar el sentido del tacto.	Ya hemos visto un par de proyectos centrados en pieles sintéticas y sensores en prótesis que buscan precisamente que las personas vuelvan a sentir, pero hoy se ha dado a conocer un nuevo hito en este segmento al haber conseguido que por primera vez un hombre tetrapléjico sienta a través de una mano biónica.	No sólo es sustituir el miembro, sino recuperar todas sus funcionesUn grupo de investigadores y médicos del Centro de la base neural de la cognición en Pittsburgh, Pennsylvania, han logrado que Nathan Copeland, un tetrapléjico de 28 años de edad, vuelva a tener la sensación del tacto a través de una mano biónica, esto gracias a unos implantes cerebrales.	En antiguos desarrollos basados en implantes cerebrales ya se había conseguido mover los dedos de las prótesis así como la aplicación de diversos niveles de fuerza con sólo el pensamiento pero ahora, además de moverlos, será posible sentir cuando uno de los dedos toca o es tocado por algún objeto o superficie.	Este trabajo es una extensión de la investigación de implantes cerebrales en la corteza motora que ahora se amplía a la corteza somatosensorial, que es la parte del cerebro que registra el sentido del tacto. El trabajo consiste en la implantación de electrodos en el cerebro que están vinculados con la mano robótica a través de un ordenador.	Esta es la primera vez que se logra que una personas paralizada del cuello hacia abajo pueda mover una mano robótica y al mismo tiempo tenga sentido de tacto en los dedos con una precisión del 80%. El siguiente paso de este proyecto será extender el alcance de los implantes cerebrales para controlar prótesis en ambas manos así como en piernas y pies.	La noticia "Por primera vez un hombre tetrapléjico recupera el sentido del tacto gracias a la tecnología" fue publicada originalmente en  Xataka.
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