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Alisysrevoluciona la ingpeccion industrial robotica
con Inspect4.0

La empresa ha culminado el proyecto INSPECT4.0, incorporando robotica avanzada e
inteligencia artificial para mejorar significativamente la precision y eficiencia en la
inspeccion industrial

Alisys acaba de anunciar la finalizacion del proyecto INSPECT4.0. Se trata de una iniciativa pionera en
el desarrollo de tecnologias robdticas de Ultima generacion para la inspeccion y vigilancia en entornos
industriales.

“Las tareas de inspeccion industrial requieren actuar con agilidad sobre diferentes ubicaciones en
espacios complejos con diversos obstaculos fijos y moviles. El objetivo es realizar tareas como la toma
de medidas, visualizacion de componentes y deteccion de defectos en un entorno con un alto grado de
incertidumbre”, explican desde la compaiiia.

Para ello, se han mejorado las prestaciones de los sistemas basados en robots dinamicos
cuadrupedos, capaces de superar obstaculos y acceder a localizaciones que podrian ser inaccesibles
para otros tipos de robots tradicionalmente utilizados en entornos logisticos o fabriles.

Para llevar a cabo las pruebas de concepto y el desarrollo, los ingenieros de robética de Alisys han
trabajado con los cuadripedos mas avanzados del mundo, como el robot V60 de Ghost Robotics o
Spot Explorer y Spot Enterprise de Boston Dynamics, compafiias de las que Alisys es partner oficial
certificado para Espafia y Portugal.

“Los resultados obtenidos son muy prometedores y han despertado el interés de varias entidades
industriales destacadas, dando continuidad al proyecto a través de nuevas iniciativas y casos de uso",
concluyen.

La loT y la IA también entran a formar parte de los avances de robdtica

A lo largo del proyecto, se han investigado y validado nuevas capacidades digitales en la inspeccién y
vigilancia automatizadas a través de tecnologias basadas en robdtica, inteligencia artificial (I1A),
realidad aumentada e Internet de las cosas (loT) entre las que se encuentran la percepcion e
interaccion inteligente con el entorno, la navegacion autbnoma en entornos dinamicos, la planificacién
de misiones colaborativas y la teleoperacion asistida por tecnologias digitales.

"Las técnicas que explora este proyecto incluyen la incorporacién de dispositivos de Internet, de las
cosas que amplian las capacidades de percepcion del entorno, mas alla del alcance de la sensérica
embarcada en los robots", explican.
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Esto se consigue gracias a que la informacién recopilada por estos dispositivos, junto con el estado
interno del sistema, es procesada por modelos de IA y colabora en la planificacion y la toma de
decisiones relacionadas con las tareas de inspeccion.

Esta combinacion dota al sistema desarrollado en INSPECT4.0 de un nivel de conciencia situacional y
resolucion de imprevistos similar a la de supervisores humanos, superando a estos Ultimos en
precision, eficacia y repetibilidad. El resultado podria establecer nuevos estandares para las
operaciones de inspeccion industrial en el futuro, con el potencial de aumentar la seguridad de las
instalaciones y disminuir significativamente los riesgos de estas tareas.

Este proyecto se enmarca en la mision del plan de recuperacion, transformacion y resiliencia para
impulsar el desarrollo de soluciones basadas en inteligencia artificial y datos y su incorporacion en
procesos productivos de las cadenas de valor, iniciativa promovida por Red.es y financiada por
la Union Europea.

Presentacion en Barcelona
INSPECT4.0 fue presentado en un evento hibrido organizado por Leitat, entidad colaboradora en el
proyecto, sobre la aplicacién de inteligencia artificial en el sector industrial.

La sesion tuvo lugar el pasado 16 de mayo en DFACTORY, situado en la Zona Franca de Barcelona.
Alli, Daniel Setd, director de Innovacion de Alisys, expuso las tecnologias desarrolladas y los
prometedores resultados del proyecto.

Datos de contacto:

Elena Gonzalez Cunningham

Alisys/ Especialista en Comunicacion Corporativa
603712602

Nota de prensa publicada en:  Gijon

Categorias: Inteligencia Artificial y Robética Asturias Otras Industrias Innovacion Tecnoldgica

https://www.notasdeprensa.es


https://www.notasdeprensa.es/alisys-revoluciona-la-inspeccion-industrial
https://www.notasdeprensa.es/inteligencia-artificial-y-robo
https://www.notasdeprensa.es/asturias
https://www.notasdeprensa.es/otras-industrias
https://www.notasdeprensa.es/innovacion-tecnologica
https://www.notasdeprensa.es
https://www.notasdeprensa.es
http://www.tcpdf.org

